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ABSTRAK

Robot merupakan salah satu perkembangan teknologi yang disukai murid SD
(Sekolah Dasar). Kita ketahui bahwa untuk membuat sebuah robot yang sederhana
hingga membuat programnya sangat menyulitkan bagi murid SD. Untuk itu,
pengenalan robot untuk kalangan murid SD disampaikan dengan cara yang mudah
dipahami seperti gerak robot maju, mundur, belok kanan, dan belok Kiri. Tujuan
penelitian ini adalah untuk membuat modul aplikasi pembelajaran logika robotika
untuk murid SD sehingga pembelajaran robotika terasa lebih mudah untuk murid
SD. Penelitian ini dengan membuat modul pembelajaran robotika yang terdiri dari
perangkat lunak sebagai tampilan aplikasi dan perangkat keras berupa robot
mobile. Pengujian dilakukan dengan cara murid SD mencoba menggunakan
modul aplikasi pembelajaran robotika. Hasil pengujian diketahui bahwa modul
aplikasi pembelajaran logika robotika memudahkan murid SD untuk belajar
logika robotika.

Kata kunci : modul pembelajaran, murid SD, aplikasi, robot mobile



