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INTISARI 
 

Nebulizer adalah sebuah alat yang digunakan untuk memasukkan obat dalam 

bentuk uap untuk dihirup ke dalam paru-paru. Nebulizer biasa digunakan untuk 

pengobatan fibrosis sistik, asma, dan penyakit pernapasan lainnya. di dalam dunia 

kesehatan nebulizer wajib di kalibrasi minimal 1 tahun 1kali, tergantung pemakaian alat 

tersebut dengan tujuan untuk menentukan nilai kebenaran akurasi dari alat ukur dengan 

membandingkan nilai standar yang telah di atur dalam permenkes. Alat kalibrator 

nebulizer berbasis mikrokontroller ini di buat oleh penulis dengan maksud bisa membantu 

dalam suatu kegiatan kalibrasi nebulizer karena alat ini khusus didesain untuk kegiatan 

kalibrasi nebulizer saja, kemudian dari harga alatnya  bisa terjangkau , dan nilai ukurnya 

ter-akurasi dengan baik dengan acuan (SNI), dan (ECRI) Sama seperti alat aslinya. 

Sistem Pengujian kalibrasi nebulizer ini mempunyai range flow dari 0.00-6.00 (LPM) 

liter/menit, alat yang di buat ini oleh penulis menggunakan sensor Airflow sensor YF-

S402 untuk mengetahui laju aliran flow dari nebulizer comppresor , proses pengujian 

kalibrasi memerlukan 5 kali tahap pengujian agar nebulizer yang di kalibrasi benar benar 

mengeluarkan nilai yang ter-akurasi dengan baik. kemudian nantinya penulis memerlukan 

riset agar alat kalibrator nebulizer yang di buat bisa tahan lama dari bentuk nya maupun 

fungsinya bisa di gunakan secara baik secara terus menerus. 

 

Kata Kunci: kalibrasi nebulizer, Air flow sensor, Arduino. 
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ABSTRACT 

 

Nebulizer is a device used to put drugs in the form of steam to be inhaled into the 

lungs. Nebulizer is commonly used for the treatment of cystic fibrosis, asthma, and other 

respiratory diseases. in the world of health the nebulizer must be calibrated at least 1 year 

1 time, depending on the use of the tool with the aim of determining the accuracy of the 

accuracy of the measuring instrument by comparing the standard values set in the 

Minister of Health Regulation.The microcontroller-based nebulizer calibrator tool was 

made by the author with the intention of being able to assist in a nebulizer calibration 

activity because this tool is specifically designed for nebulizer calibration activities only, 

then the price of the tool is affordable, and the measurement value is well-accurate with 

reference (SNI ), and (ECRI). This nebulizer calibration testing system has a flow range 

of 0.00-6.00 (LPM) liters per minute, the tool made by the author uses the Airflow sensor 

YF-S402 sensor to determine the flow rate of the flow from the nebulizer comppresor, the 

calibration testing process requires 3 times the testing phase so The calibrated nebulizer 

actually issues the most accurate value. then later the writer needs research so that the 

nebulizer calibrator tool that is made can last a long time from its shape and function can 

be used properly continuously. 
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