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PERNYATAAN

Penulis menyatakan bahwa dalam Tugas Akhir ini tidak terdapat karya yang
pemah diajukan untuk memperoleh derajat Profesi Ahli Madya atau gelar
kesarjanaan pada suatu perguruan tinggi dan sepanjang pengetahuan penulis juga
tidak terdapat pendapat yang pernah ditulis atau diterbitkan oleh orang lain, kecuali
yang secara tertulis diacu dalam naskah ini serta disebutkan dalam daftar pustaka.

Yogyakarta, 16 Agustus 2020
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KATA PENGANTAR
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menyelesaikan Tugas Akhir dengan judul “Rekayasa Alat Pemanggil Perawat
Nirkabel Menggunakan Arduino Nano”. Laporan tugas akhir ini disusun untuk
memenuhi salah satu syarat dalam memperoleh gelar Ahli Madya pada Program

Studi D3 Teknologi Elektro-medis, Universitas Muhammadiyah Yogyakarta.

Shalawat serta salam semoga senantiasa tercurah kepada Rasulullah
Muhammad S.A.W. dan para sahabatnya yang telah menunjukan jalan kebenaran
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menuju zaman yang terang dan penuh ilmu pengetahuan seperti sekarang ini.

Semoga beliau selalu menjadi suri tauladan dan sumber inspirasi bagi kita semua.
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mendapatkan banyak dukungan dan bantuan dari berbagai pihak. Penulis

mengucapkan terima kasih yang tak terhingga kepada:
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2.  Kakak saya (Novita Sari) yang telah membantu, memberikan semangat dan
motivasi kepada penulis untuk selalu semangat dalam mengerjakan Tugas
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Ketua Program Studi D3. Teknologi Elektro-medis Program Vokasi
Universitas Muhammadiyah Yogyakarta yang memberi izin kepada penulis
untuk belajar.

4.  Bapak Wisnu Kartika, S.T., M.Eng selaku dosen pembimbing satu, dan
Bapak Kuat Supriyadi, BE., SE., S.T., MM., M.Eng. selaku dosen
pembimbing dua, yang telah dengan penuh kesabaran dan ketulusan
memberikan ilmu dan bimbingan terbaik kepada penulis.
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Muhammadiyah Yogyakarta yang telah memberikan bekal ilmu kepada
penulis.

6. Para Karyawan/wati Program Studi Teknologi Elektro-medis Universitas
Muhammadiyah Yogyakarta yang telah membantu penulis dalam proses
belajar.
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Penulis menyadari sepenuhnya bahwa laporan Tugas Akhir ini masih jauh
dari sempurna, untuk itu semua jenis saran, kritik dan masukan yang bersifat

membangun sangat penulis harapkan. Akhir kata, semoga tulisan ini dapat
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memberikan manfaat dan memberikan wawasan tambahan bagi para pembaca dan

khususnya bagi penulis sendiri. Aamiin.

Yogyakarta, 10 Agustus 2020

Irvan Santoso
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