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MOTTO 

 

“Jangan biarkan rintangan kecil menghalangi jalan 

menuju kemenangan. Ingatlah bahwa Anda lebih kuat 

dari tantangan yang dihadapi” 

(Cristiano Ronaldo) 

 

“Hidup ini seperti sepeda. Agar tetap seimbang, kau 

harus terus bergerak” 

(Albert Einstein) 

 

“Bermimpilah seakan kau akan hidup selamanya. 

Hiduplah seakan kau akan mati hari ini” 

(James Dean) 

 

“Learn from yesterday, live for today, hope for 

tomorrow. The important thing is not to stop 

questioning” 

(Aalbert Eistein) 
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