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MOTTO

~ You are someong in the world, but for someone you are the world!

~ Jika tidak sekarang, kapan lagi?
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1. Ir. Tony K. Hariadi, M.T. selaku Dekan Fakultas Teknik Universitas
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2. Ir. Rifan Tsaqgif As, M.T. selaku Ketua Program Studi Teknik Elektro

Universitas Muhammadiyah Yogyakarta

3. Rahmat Adiprasetya, S.T. selaku Dosen Pembimbing II yang dengan sabar
membimbing dan mengarahkan dalam penyusunan laporan skripsi ini.

4. Tr. Slamet Suripto, selaku Dosen Penguji I

5. Tr. H.M Fathul Qodir, selaku Dosen Penguji IL.

6. Seluruh Dosen Teknik Elektro Universitas Muhammadiyah Yogyakarta yang
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Yogyakarta yang telah membantu kelancaran administrasi.

Ibarat kata pepatah “Tiada gading yang tak retak” maka penulis menyadari
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