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Ep Energi potensial Joule 

m Massa Kg  

g Percepatan gravitasi m/s2  

h Ketinggian m  

Ek Energi kinetik Joule 

v Kecepatan m/s 

Em Energi mekanik Joule 

F Gaya N  

a Percepatan m/s2  

ε Epsilon (GGL induksi) Volt 

NAB Jumlah lilitan kumparan  

ω Omega (Kecepatan sudut kumparan) radian/sekon 

t Waktu sekon 

P Daya listik Watt 

V Arus Volt 

I Tegangan Ampere 

ø Delta (diameter lingkaran) m 

L Luas penampang m2 

π Phi   

r Jari-jari lingkaran m 

t Tinggi benda m 

N Jumlah lilitan total  

n Jumlah lilitan aktif  

D Diameter lingkaran yang lebih besar m 

d Diameter lingkaran yang lebih kecil m 

τ Tau (lambang untuk tegangan geser/puntir) N/m2 
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δ Delta (defleksi pegas) N/mm2 

G Tetapan modulus gelincir kg/mm2 
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k Kekakuan pegas kg/mm 

I Inersia m4 

W Ketahanan poros  

R Resistant (hambatan) Ohm 

l Jarak poros m 

i Angka reduksi pegas  

θ Theta (sudut kontak) 0 

S Panjang sisi tanpa kontak m 

L Panjang sabuk m 

α Alpha (besar sudut) 0 

 

 

 

 

 

 

 


