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Assalamu’alaikum We.Wb.
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Yang Bekerja Berdasarkan Jarak Berbasis Sensor GP2D15 ¥, Semoga karya
ini dapat bermanfaat bagi penyusun dan semua pihak yang membutuhkannya,
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1. Allah SWT dan Nabi Mohammad SAW.
2. Kedua orang tnaku papahku Drs. Rakhmanto dan mamahku Suyati,
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3. Bapak Dr. H. Khoiruddin Basori, selakn Rektor Universitas
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5. Bapak Ir. Rifan Tsaqif AS, M.T., selaku Dosen Pembimbing Utama
dalam memberikan bimbingan, nasehat, dan pengarahan, serta motivasi
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6. Bapak Ir. H. M Ikhsan selaku Dosen Pembimbing Muda yang dengan
penuh ketulusan dan kesabaran memberikan bimbingan, dan pengarahan
kepada penulis.

7. Bapak Ir. Slamet Suripto, selaku Dosen Penguji 1.

8. Bapak Haris Setyawan, S.T., selaku Dosen Penguji I1.

9. Segenap pimpinan, dosen dan karyawan Fakultas Teknik, Universitas
Muhammadiyah Yogyakarta, khususnya kepada Bapak-Bapak Dosen yang
telah menularkan ilmunya kepada penyusun selama masa kuliah.

10. Fitriani Nurul Fadhilah, adikke satu-satunya, nok fi semoga kamu
menjadi lebih dewasa cara berfikir dan tingkah lakunya, mengerti
kehidupan dan kewajibannya jangan sampai salah jalani hidup, sayang
dengan mamah, papah, dan masmu ini.

11. Keluarga besarku yang telah mendukungku, mendo’akanku terima kasih,
Mbah Sas, Mbah Jun terima kasih do’a dan restunya.

12. Yuli Susniati, terima kasih ya sayang, kau telah menemukannku hehe...,
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untuk jalani hidupku, semakin jelas kemana arah akan melangkah,
sayangmu untukku, kesabaranmu untukku untuk sifat-sifatkn, perhatian
dan pengertianmu untukku, semangat untukku, semuanya ndok terima
kasib, bikin mangkelnya juga hehe... terima kasih ya sayang, aku akan
selalu menyayangimu,

Timku dalam skripsi, Kurniawan Alam, S.T. (Aconk), Rahmad
Suwandi, S.T., dan Miftahuddin. Alhamdullilah terima kasih ya Allah
telah menemukanku dengan orang-orang hebat kaya kalian,
mempercayakanku ikut dalam skripsi ini.

Buat Aconk terima kasih tanpamu pasti aku pga lulus-lulus, no
compromise pokoknya, sukses ya conk.

Buat Rahmad Suwandi terima kasih atas segalanya dan semuanya mad,
ga tau terima kasihnya harus bagaimana, sahabat terbaikku dari mulai awal
kuliah, ni mad akhimya.!, semoga sukses untuk kehidupan kita
sclanjutnya walau kita terpisah jangan lupakan sahabatmu ini, kamu harus
datang lagi ke mamahku ke Jogja.

Buat Miftahuddin semangat, terus berjuang, sukses ya.

14. Teman-temanku scperjuangan Teknik Elektro angkatan 2003 : Ari
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hatimu tapi dijaga dulu tu berat badannya hehe... pokoknya sukses juga,
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Huda kamu tu kemana aja Mif sukses juga ya, Purwoko Nurdiantoro
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nuwun kabel-kabelnya dan konsultasinya , Mas Moyo nuwun komputere,
Khozainuz Zuhri (Ucap) mas ucup pie kabare? sukses aja ya, Norman,
Imannudin, Misbah, Putut, Yuli L, Lena, Isti, Asri, Nanang, Fery
Trimo, Bayu, Zacnal Simbah, Agus Kentus, Catur, Ari Palembang,
wah banyak banget yang lain pokoknya terima kasih.

15. Teman-Teman se-Teknik ada Mas Arell Resistant, S.T., Mas Angga DA,
S$.T., Mas Angga RF gendut tapi ganteng (Gendeng), Wendy Kesnma,
Cokro Wijoyo Teknik Mesin, banyak banget juga pokoknya terima
kasih.

16. Mas Hendriyawan, S.T. dosen UTY terima kasih banyak telah
meluangkan waktunya buat setiap konsultasi, banyak ilmu yang kami
dapat.
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18. Temen-temenku BEDHES : Achid Santoso (u-chidz) omkﬁ yang bisa
menjadi masku, teman cerita, terima kasih ya omku yang sayang
denganku, petush-petush hidupnya, do’anya, dan dukungannya, Budi
Purwono, Amd. (u-dhexz), Rusman, Spd. (Kenthos) terima kasih
dukungannya dan do’anya, aku kangen kalian pengen kumpul-kumpul
bareng lagi.

19. AMMBM (Angkatan Muda Masjid Baitul Muslim)

20. Masjid Baitul Muslim Tegal Ngijon aku pengen rajin ke magjid lagi,
setelah skripsi ini yang banyak menyita waktuku.

21. Dan semua pihak yang secara langsung maupun tidak langsung telah

membantu dalam pembuatan skripsi ini, matur nuwun.

Wassalamu’alaikum Wr. Wb,

Yogyakarta, Februari 2008

Penyusun
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