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MOTTO 

 

Bersukur atas apa yang sudah didapatkan dan selalu berusaha untuk mencapai sebuah 

tujuan. Menyerah dan mengeluh tanpa berusaha akan selalu sia-sia. 

Jadilah seperti pH, yang kadang bisa asam dan basa. Jika melakukan perbuatan 

buruk, maka imbangilah dengan perbuatan baik. 
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