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PERNYATAAN

Penulis menyatakan bahw Tugas Akhir saya yang beudul "RANCANG
BANGUN OKSIGEN FLOW METER MENGGUNAKAN PENGATURAN
SENSOR TEKANAN BG2011G  BERBASIS  MIKROKONTROLER
ARDUINO" ini benar — benar merupakan hasil karva saya sendin. Selan 1tu
sumber informasi yvang di kutip penulis lain telah di sebutkan dalam teks dan ds

cantumkan dalam dafiar pustaka
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KATA PENGANTAR

Tiada kata lain selain mengucapkan puji syukur atas terselesaikannya tugas
akhir dengan judul “RANCANG BANGUN OKSIGEN FLOW METER
MENGGUNAKAN PENGATURAN SENSOR TEKANAN BG2011G
BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO”.

Penyusunan proposal tugas akhir ini merupakan salah satu syarat yang harus
di penuhi utuk mencapai gelar Ahli Madya Program Studi D3 Teknologi
Elektromedis Universitas Muhammadiyah Yogyakarta.

Penulis memahami bahwa penyusunan proposisi usaha terakhir ini masih
jauh dari kata bagus karena keterbatasan kapasitas dan informasi yang penulis
dapatkan, oleh karena itu dengan rendah hati penulis mohon maaf atas segala
kekurangannya.

Rencana ini sulit untuk dilaksanakan tanpa bantuan dan partisipasi dari
berbagai pihak. Selanjutnya, pada acara ini penulis mungkin ingin mengucapkan
terima kasih yang sebesar-besarnya kepada semua pihak yang telah membantu
dan memberi semangat terwujudnya proposal tugas akhir ini.

Dengan kerendahan hati, penulis ingin mengucapkan terima kasih secara
khusus kepada:

1. Bapak Dr. Bambang Jatmiko, S.E., M.Si selaku Ketua Politeknik

Muhammadiyah Yogyakarta dan Ibu Erika Loniza, S.T., M.Eng.
sebagai Ketua Program Studi Teknologi Elektromedis, Universitas

Muhammadiyah Yogyakarta.



Bapak Ir Nur Hudha Wijaya, S.T., M.Eng, selaku pembimbing satu,
Bapak Ir Susilo Ari Wibowo, S.T., M.T, selaku pembimbing kedua,
yang telah benar-benar penulis rasakan penuh dedikasi untuk membantu
menyelesaikan tugas akhir ini, dan Bapak Ir Sigit Widadi, S.Kom.,
M.Kom selaku dosen penguji saya.

Apresiasi dan penghargaan yang tulus kepada Bapak dan Ibu yang telah
mencurahkan segala kasih sayang serta perhatiannya. Semoga Allah
SWT secara umum memberikan keindahan, kesejahteraan, karunia dan
nikmat di dunia dan di akhirat atas pemberian yang telah diberikan
kepada penulis.

Dosen-dosen Pembimbing Program Studi Teknologi Elektromedis
Universitas Muhammadiyah Yogyakarta yang telah memberikan
informasi yang bermanfaat bagi sang penulis.

Karyawan/wati Program studi Teknologi Elektromedik Universitas
Muhammadiyah Yogyakarta yang telah membantu penulis dalam
pembelajaran yang bermanfaat.

Mas atau mbak laboran program studi Teknologi Elektromedik
Universitas Muhammadiyah Yogyakarta yang telah memberikan
informasi dan membantu dalam pembelajaran.

Teman-teman seangkatan mahasiswa Teknologi  Elektromedis
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