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MOTTO 

 

هۗٱۗ إِنۗ    ۗ ۗ للّ  ا يغُهي رُِۗ له ت ىۗ  بقِهوْمۗ  مه ا يغُهي رُِواۗ  حه هنفسُِهِمْۗ مه بأِ  ۗ  

Sesungguhnya Allah tidak merubah keadaan sesuatu kaum sehingga mereka 

merubah keadaan yang ada pada diri mereka sendiri 

(Q.S Ar-rad ayat 11) 

 

ُۗ فىِ ظِلِ هِۗ يهوْمهۗ لهۗ ظِلۗ   ةهۗ عهنِۗ الن بىِِۗ  – صلى الله عليه وسلم – قهالهۗ  »سهبْعهة ۗ يظُِلُّهُمُۗ اللَ  يْره عن أهبىِ هرُه

امُۗ ظِلُّهُۗ إلِ ۗ شهابۗ  ، الْعهادِلُۗ الِإمه هۗ وه بِ هِۗ عِبهادهةِۗ فىِ نهشهأ جُلۗ  ، ره ره سهاجِدِۗ فىِ مُعهل قۗ  قهلْبهُُۗ وه جُلاهنِۗ ، الْمه ره  وه

اب ا ِۗ فىِ تهحه عها اللَ  قها عهلهيْهِۗ اجْتهمه تهفهر  عهلهيْهِۗ وه … 

“DariۗAbuۗHurairahۗdariۗNabiۗSawۗbersabda:ۗAdaۗtujuhۗ(golonganۗorangۗberiman)ۗ

yang akan mendapat naungan Allah pada hari yang tidak ada naungan kecuali 

naungan-Nya (yaitu) pemimpin yang adil, seorang pemuda yang menyibukkan 

dirinya dengan ibadah kepada Rabb-Nya, seseorang yang hatinya terpaut dengan 

masjid, dua orang yang saling mencintai karena Allah mereka tidak bertemu 

kecualiۗkarenaۗAllahۗdanۗberpisahۗkarenaۗAllah”.ۗ(HRۗBukhari). 

 

“Bilaۗkauۗtakۗmauۗmerasakan lelahnya belajar, maka kau akan menanggung 

pahitnyaۗkebodohan.”ۗ(ImamۗSyafi’i) 

 

Airۗberkataۗkepadaۗyangۗkotor,ۗ“kemarilah.”ۗMakaۗyangۗkotorۗakanۗberkata,ۗ“Akuۗ

sungguhۗmalu.”ۗAirۗberkata,”bagaimanaۗmalumuۗakanۗdapatۗdibersihkanۗtanpaۗ

Aku? (Jalaluddin Rumi) 

 

Yang menarik dari hidup adalah mati. 

(anonim) 
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