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MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

 

Motto 

 

"Rasa Syukur Mengubah Apa Yang Kita Miliki Menjadi Cukup." 

 

 

Persembahan 

 

 

ثلَاثَةٍَ إلِاَّ مِنْ صَدَقَةٍ جَارِيَةٍ أوَْ عِلْمٍ ينُْتفََعُ ُإِذَا مَاتَ الِإنْسَانُ انْقطََعَ عَنْهُ عَمَلهُُ إلِاَّ مِنْ   

 بِهِ أوَْ وَلَدٍ صَالِحٍ يَدْعُو لَه

 

Artinya:  

“Jika seorang manusia mati, maka terputuslah darinya semua amalnya kecuali dari 

tiga hal: dari sedekahnya jariyahnya, ilmu yang bermanfaat bagi semua orang, dan 

anak shalih yang mendoakan kedua orang tuanya.” (HR. Muslim, No. 1631).  

  

لىَِٕنْ شَكَرْتمُْ لَازَِيْدَنَّكُمْ وَلىَِٕنْ كَفَرْتمُْ اِنَّ عَذَابيِْ لَشَدِيْد   وَاِذْ تاَذََّنَ رَبُّكُمْ   

 

Artinya:  

“Dan (ingatlah juga), tatkala Rabbmu memaklumkan:"Sesungguhnya jika kamu 

bersyukur, pasti Kami akan menambah (nikmat) kepadamu, dan jika kamu 

mengingkari (nikmat-Ku), maka sesungguhnya azab-Ku sangat pedih." (Surat 

Ibrahim:ayat 7). 
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