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MOTTO DAN PERSEMBAHAN

MOTTO
“Tidaklah mungkin bagi matahari mengejar bulan dan malam pun tidak dapat

mendahului siang. Masing-masing beredar pada garis edarnya”.

(Q.S. Yasin ayat 40)

Kebahagiaan tidak hadir sebab hilangnya ujian hidup, kebahagian tumbuh saat
hamba-Nya yang mampu menerima dan berusaha baik - baik atas Allah takdir
yang diberikan.

Allah tidak akan mungkin meninggalkan hamba-Nya sendirian, Allah pasti
memberikan jalan untuk menyelesaikan semua hal.

Allah selalu memiliki rasa adil pada semua hal yang hamba-Nya mengganggap

mustahil.

PERSEMBAHAN
Pertama-tama saya ucapkan terima kasih kepada Allah SWT yang telah
melimpahkan segala rahmat-Nya sehingga saya bisa menyelesaikan Tugas Akhir
dengan baik.
Karya ini dipersembahkan untuk Orang Tua dan Kakak kandung penulis, yang
telah memberikan dukungan, doa, semangat, kasih sayang dan cinta kepada saya

serta selalu memberikan semangat dalam mewujudkan cita-cita.



KATA PENGANTAR

Puji dan Syukur kehadirat Allah SWT, yang telah melimpahkan Rahmat dan
Hidayah-Nya, sehingga penulis dapat menyelesaikan Tugas Akhir ini yang berjudul
“Simulator pengkoreksian kemiringan sudut collimator pada alat radiologi
rontgen”. Laporan tugas akhir ini disusun untuk memenuhi salah satu syarat dalam
memperoleh gelar Ahli Madya pada Program Studi D3 Teknologi Eletro-medis
Universitas Muhammadiyah Yogyakarta.

Untuk menyelesaikan laporan Tugas Akhir ini adalah suatu hal yang
mustahil apabila tidak mendapatkan banyak dukungan, bantuan, kerjasama dan
do’a dari berbagai pihak. Penulis mengucapkan banyak terima kasih kepada :

1. Bapak Prof. Dr. Bambang Jatmiko, S.E., M.Si selaku Direktur Vokasi
Universitas Muhammadiyah Yogyakarta dan Bapak Nur Hudha Wijaya,
S.T., M.Eng, selaku Ketua Program Studi Teknologi Elektro-medis
Universitas Muhammadiyah Yogyakarta yang memberikan wadah dan
semangat kepada penulis untuk belajar.

2. Bapak Ir. Nur Hudha Wijaya, S.T., M.Eng selaku dosen pembimbing satu,
Bapak Ir. Djoko Sukwono, S.T., M.T, selaku dosen pembimbing kedua, dan
Ibu Ir. Erika Loniza, S.T., M.Eng, selaku dosen penguji, yang dengan penuh
kesabaran dan ketulusan memberikan ilmu dan bimbingan terbaik dalam
melakukan penelitian dan penyusunan laporan Tugas Akhir ini serta
meluangkan waktunya untuk melakukan bimbingan.

3. Semua Dosen Program Studi Teknologi Elektro-medis Universitas
Muhammadiyah Yogyakarta yang telah memberikan bekal ilmu dengan
tulus ikhlas kepada penulis serta bagi para Karyawan/wati Program Vokasi
khususnya Program Studi Teknologi Elektro-medis Universitas
Muhammadiyah Yogyakarta yang telah membantu penulis dalam proses
belajar.

4. Terimakasih untuk kedua Orang Tua sangat penulis sayangi, yang selalu
memberikan doa, dukungan dan semangat, untuk menyelesaikan laporan
Tugas Akhir.



5. Terimakasih untuk kakak kandung penulis Hadi Wibowo, Amd. TEM, atas
bimbingan, dukungan, bantuan dan suport dalam pembuatan Tugas Akhir.
6. Teman-teman mahasiswa seperjuangan Teknologi Elektro-medis 2019

Universitas Muhammadiyah Yogyakarta yang telah banyak membantu

berdiskusi dan kerjasama dengan penulis.

Penulis menyadari bahwa sepenuhnya Tugas Akhir ini jauh dari kata
sempurna, untuk itu penulis menginginkan kritik, masukan, saran yang bersifat
membangun semangat penulis. Akhir kata, semoga karya tulis ini dapat
memberikan pengetahuan, informasi, manfaat, dan wawasan tambahan pembaca

dan bagi penulis, Aamiin.

Yogyakarta, 17 Februari 2023

Puspo Jalu Hanggar Jito
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