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LAMPIRAN 

1. Program keseluruhan 

 

#include <Wire.h> // Library untuk komunikasi I2C 

#include <LiquidCrystal_I2C.h> // Library untuk LCD menggunakan I2C 

#include <Adafruit_VL53L0X.h> // Library untuk sensor jarak VL53L0X 

#include <Servo.h> // Library untuk penggunaan servo motor 

#define LCD_ADDR 0x27    // Alamat I2C LCD 

#define LCD_COLS 16       // Jumlah kolom LCD 

#define LCD_ROWS 2        // Jumlah baris LCD 

#define SERVO_PIN 9       // Pin yang digunakan untuk servo 

LiquidCrystal_I2C lcd(LCD_ADDR, LCD_COLS, LCD_ROWS);  // 

Inisialisasi LCD I2C 

Adafruit_VL53L0X lox = Adafruit_VL53L0X(); // Inisialisasi objek sensor 

jarak VL53L0X 

Servo myservo;  // Inisialisasi objek servo 

int previous_distance = 0; // menyimpan jarak sebelumnya 

int servo_position = 0; // menyimpan posisi servo 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); // Mulai komunikasi serial dengan baud rate 9600 

  Wire.begin(); // Mulai komunikasi I2C 

  lcd.init(); // Inisialisasi LCD 

  lcd.backlight(); // Nyalakan backlight LCD 

  lcd.clear(); // Bersihkan tampilan LCD 

  lcd.setCursor(0, 0); // Set kursor di baris 1, kolom 1 

  lcd.print("Initializing..."); // Tampilkan pesan "Initializing..." di LCD 

  myservo.attach(SERVO_PIN);  // Menghubungkan servo ke pin yang 

ditentukan 

  myservo.write(0);            // Mengatur servo ke posisi awal 

  if (!lox.begin()) { // Jika gagal inisialisasi sensor VL53L0X 

    lcd.clear(); // Bersihkan tampilan LCD 

    lcd.setCursor(0, 0); // Set kursor di baris 1, kolom 1 



 

 

    lcd.print("Failed to boot VL53L0X"); // Tampilkan pesan "Failed to boot 

VL53L0X" di LCD 

    while(1); // Hentikan program di sini 

  } 

} 

void loop() { 

  VL53L0X_RangingMeasurementData_t measure; // Variabel untuk 

menyimpan data pengukuran jarak  

  lox.rangingTest(&measure, false); // Lakukan pengukuran jarak 

menggunakan sensor VL53L0X 

  lcd.clear(); // Bersihkan tampilan LCD 

  lcd.setCursor(0, 0); // Set kursor di baris 1, kolom 1  

  if (measure.RangeStatus != 4) { // Periksa apakah pengukuran valid 

    float distance_cm = (measure.RangeMilliMeter * 0.1) - 2 - 1; // Konversi 

hasil pengukuran ke sentimeter 

    lcd.print("Lebar: "); // Tampilkan label "Lebar:" di LCD 

    lcd.print((int)distance_cm, 1); // Tampilkan nilai jarak dalam cm tanpa 

desimal di LCD 

 

    // Menampilkan jarak di Serial Monitor tanpa koma 

    Serial.print("Jarak: "); // Tampilkan label "Jarak: " di Serial Monitor 

    Serial.print((int)distance_cm); // Tampilkan nilai jarak dalam cm tanpa 

desimal di Serial Monitor 

    Serial.println(" cm"); // Tampilkan " cm" di Serial Monitor 

 

    // Mengecek jarak dan mengatur posisi servo 

    if (distance_cm >= 9 && distance_cm <= 17) { // Jika jarak antara 9 dan 

15 cm, atur servo ke posisi 15 derajat 

      servo_position = 17;  

    } else if (distance_cm <= 6) { // Jika jarak adalah 6 cm atau kurang, atur 

servo ke posisi awal (0 derajat) 

      servo_position = 0; 



 

 

    } else { // Untuk kondisi lainnya, servo tetap pada posisi sebelumnya 

      servo_position = servo_position; 

    } 

    myservo.write(servo_position); // Mengatur posisi servo  

    lcd.setCursor(0, 1); // Set kursor di baris 2, kolom 1 

    lcd.print("Pembukaan "); // Tampilkan label "Pembukaan " di LCD 

    lcd.print((int)distance_cm); // Tampilkan nilai jarak dalam cm tanpa 

desimal di LCD 

    previous_distance = distance_cm; // Simpan jarak saat ini untuk 

digunakan di iterasi berikutnya 

  } else { 

    lcd.print("Kejauhan mass"); // Tampilkan pesan "Kejauhan mass" di LCD 

    Serial.println("Out of range"); // Tampilkan pesan "Out of range" di 

Serial Monitor 

  } 

  delay(500); // Tunggu 500 milidetik sebelum melakukan pengukuran 

berikutnya 

} 


