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MOTTO DAN PERSEMBAHAN

Motto :
“Maka sesungguhnya beserta kesulitan ada kemudahan.”
-Q.S. Surat AL-Insyirah: 5-
“Jika anda tidak bisa melakukanya dengan baik, lakukanlah dengan cinta.”
—Mother Teresa -
“Semua orang punya mimpi, tapi tidak semua orang mau bangun gapai mimpi.”
-MFH Garage-
Persembahan :
Skripsi ini saya persembahkan kepada kedua orang tua tercinta, Bapak dan Ibu,
ketulusanya dari hati atas doa yang tak pernah putus, semangat yang tak ternilai.
Serta untuk orang terdekatku yang tersayang, dan untuk semua teman-teman

seperjuangan.



KATA PENGANTAR

Alhamdulillah, puji syukur kehadirat Allah SWT atas segala rahmat,
kenikmatan dan karunia-Nya yang telah diberikan kepada penulis sehingga dapat
menyelesaikan tugas akhir ini. Alhamdulillahirobbil’alamin penulis telah
menyelesaikan tugas akhir yang berjudul “ldentifikasi Karakteristik Dinamik
Aluminium Paduan 6061 Dengan Metode Roving Hammer”. Tugas akhir ini
berisi tentang karakteristik aluminium 6061 menggunakan metode roving hammer.

Penulis sangat bersyukur karena dapat menyelesaikan tugas akhir ini yang
menjadi syarat untuk mendapatkan gelar sarjana dan sebagai bukti bahwa penulis
telah menyelesaikan kuliah jenjang Strata-1 pada Program Studi Teknik Mesin
Fakultas Teknik Universitas Muhammadiyah Yogyakarta. Selain itu, penulis
mengucapkan banyak terima kasih kepada semua pihak yang telah membantu
penulis selama proses penyusunan tugas akhir ini. Dalam penyusunan tugas akhir
ini penulis menyadari bahwa tugas akhir ini masih ada kekurangan dan masih jauh
dari bentuk sempurna, seperti pepatah yang mengatakan “Tiada gading yang tak
retak”. Oleh karena itu, penulis mengharapkan kritik dan saran yang bersifat
membangun dan memotivasi dari semua pihak untuk memperbaiki tugas akhir ini
agar lebih baik dimasa yang akan datang. Semoga tugas akhir ini bermanfaat dan
dapat digunakan sebagai referensi untuk penelitian selanjutnya. Atas perhatiannya
penulis mengucapkan terima kasih.

Yogyakarta, 1 Juli 2024

Penulis
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Alhamdulillah, segala puji bagi Allah SWT, shalawat serta salam yang
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