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MOTTO 

"Aku pernah berada di tempatmu. Aku telah merasakan apa yang kamu rasakan. 

Jangan tanya bagaimana aku tahu. Yang aku tahu hanya aku tak ingin 

menyakitimu. Aku tak Ingin takhta. Aku hanya ingin kamu akan Baik-Baik Saja."  

Loki Odinson 

 

 

“Peter,	You’re	Struggling	to	Have	Everything	You	Want	While	The	World	
Tries	To	Make	You	Choose."	

Norman	Osborn 

 

“It’s	Their	Fate.	You	Can’t	Change	That	Anymore	Than	You	Can	Change	Who	

They	Are.” 

Dr. Strange 

 

“No man can win every battle, but no man should fall without a struggle.”  

Peter parker 
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