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iv 

 

MOTTO 

"Satu-satunya batasan untuk meraih mimpi kita adalah keragu-raguan kita akan hari ini. Marilah 

kita maju dengan keyakinan yang aktif dan kuat." 

(Franklin Roosevelt) 

 

“Perubahan itu menyakitkan, Ia menyebabkan orang merasa tidak aman, bingung, dan marah. 

Orang menginginkan hal seperti sediakala, karena mereka ingin hidup yang mudah.” 

(Richard Marcinko) 

 

"Jika Anda menginginkan sesuatu yang belum pernah dimiliki dalam hidupmu. Anda harus 

melakukan sesuatu yang belum pernah dilakukan sebelumnya." 

(JD Houston) 
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