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“Karena sesungguhnya sesudah kesulitan itu ada 

kemudahan.” 

(QS. Al-Insyirah94 : 5) 

 

 

"Kelemahan terbesar kita adalah saat menyerah. Cara pasti untuk bisa 

sukses adalah cobalah sekali lagi" 

(Thomas Alfa Edison) 

 

 

"Untuk menjadi luar biasa, incarlah sesuatu yang mustahil” 

(Who Am I No System is Safe) 
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