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MOTO 

 

“Sesungguhnya sesudah kesulitan pasti ada kemudahan. Maka apabila kamu  

telah selesai (dari suatu urusan). Kerjakanlah dengan sungguh-sungguh                   

(urusan yang lain)” 

(Q.S. Al-Insyirah 6-7) 

 

 

“Sesungguhnya Allah tidak akan mengubah keadaan suatu kaum, sebelum mereka 

mengubah keadaan diri mereka sendiri"  

(Q.S Ar-Rad 11) 
 
 
 

"Semua ada waktunya, jangan membandingkan hidupmu dengan hidup orang 

lain. Tidak ada perbandingan antara matahari dan bulan, mereka bersinar saat 

waktunya tiba." 

(B.J. Habibie) 
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