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MOTTO 

Nikmatilah berbuat baik dan berbuat baiklah tanpa mengharap balasan, temukan 

kebahagiaan menanam melebihi kebahagiaan memetik. 

Jadilah orang yang ikhlas, karena orang yang ikhlas sudah tentu baik sedangkan 

orang baik belum tentu ikhlas. 

Mangan ora mangan sing penting tetep kumpul karo srawung. 
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