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> Jalant, nikmatl dan syukurd hidup tnl apa adanya. Yang penting
sehat dan cukup itu sudah Lebih darl cukup.
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Assalamu’alaikum Wr.Whb.
Alhamdulillah, puji syukur kepada Allah SWT atas segala rahmat dan hidayah-

Nya yang telah memberikan berbagai kemudahan kepada penyusun dalam
menyelesaikan tugas akhir ini yang berjudul “PENGUKURAN JARAK
DENGAN MENGGUNAKAN SENSOR MAXSONAR EZ-1 PADA
PROTOTIPE ROBOT PENGANTAR BARANG”. Semoga karya ini dapat
bermanfaat bagi penyusun dan semua pihak yang membutuhkannya, dapat
memberikan inspirasi untuk lebih memacu kita, khususnya mahasiswa Teknik
Elektro guna memahami dan mengetahui terhadap teknologi yang selalu
berkembang.

Penyusun ingin mengucapkan terima kasih banyak kepada semua pihak
atas segala dukungan, semangat, doa, bantuan, bimbingan, dan saran-saran yang
berharga dari semua pihak yang telah diberikan, oleh karena itu dengan setulus

hati penyusun ingin mengucapkan terima kasih kepada :

1. Allah SWT dan Nabi Muhammad SAW.
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Kedua Orang Tua saya, Ayahanda Mardi Raharjo dan Ibunda suhana.

Terima kasih untuk segalanya dalam kehidupan saya, kasih sayang, dan doa
restunya, semoga saya menjadi anak yang sholeh  dan

berbakti.(mih...pih...akhirnya pras bisa lulus).

M’ayu & mas’Andri yang sangat saya sayangi, makasih y..dah banyak

ber'doa..& puasa.

Adek,ku...Apan” yg buat diriku smangat untuk nyelesai,in ini smua.
lupe-lupe”u Dyah Puspita Sari, yang udah nemenin aku ngerjain dan
jalanin ini smua. Makasih bgt...buat smangat nyakkkk...

Bapak Ir. H. M Dasron Hamid, M.Sc., selaku Rektor Universitas
Muhammadiyah Yogyakarta.

Bapak Ir. Tony K Hariadi, M.T, selaku Dekan Fakultas Teknik, Universitas
Muhammadiyah Yogyakarta.

Ir. Rif'an Tsaqif As Sadad, M.T., selaku Ketua Jurusan Teknik Elektro,
Universitas Muhammadiyah Yogyakarta.

Bapak Helman Muhammad, S.T., M.T., selaku Dosen Pembimbing Utama
yang dengan penuh ketulusan dan kesabaran memberikan bimbingan, nasehat,
dan pengarahan, serta motivasi kepada penyusun.

Bapak Haris Setyawan, S.T., selaku Dosen Pembimbing Muda yang dengan
penuh ketulusan dan kesabaran memberikan bimbingan, dan pengarahan
kepada penyusun.

Bapak Ir. Slamet Suripto, selaku Dosen Penguji .

Bapak Ir. H. M Ikhsan, selaku Dosen Penguji I1.
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Segenap pimpinan, Dosen dan Karyawan Fakultas Teknik, Universitas
Muhammadiyah Yogyakarta, khususnya kepada Bapak-Bapak Dosen yang
telah memberikan ilmunya kepada penyusun selama kuliah.

Pengurus Laboratorium Teknik Elektro, Mas Indri, ST., Mas Nur, Mas
Asroni, ST., terima kasih atas bantuannya dalam menggunakan fasilitas
laboratorium.

Putra ( Langgeng) makasih ya dah banyak berbagi. Ayoooo tra smangat.
Team Cacing, akhirnya kita bisa tulis ini smua dalam skripsi. Banyak
pelajaran berharga yang kita dapat. Lanjutkan.

tukul ( re.re.renaldi ), hhhwwkkk makasih y buat waktu hura’hura’
X-Wer&Weena, moga jadi pasangan yg harmonis.

imoel..imoel... ayo smangat ngerjain skripsinya.

d’emellia’’of addri. Oyo cepet kelar,in buruan.. jalan masi panjang
nyamsul7. wes...wes.... g’ usah banyka mikir....

nuxsy’dsandro, beserta blalang tempur nya

d’ocu, suses y buat kamu.

roky’’yang slalu memen,in malam ku

Kurniawan Alam, ST dan Keluarga. Terima kasih banyak atas bantuan,

dukungan, waktu dan semuanya kepada saya.

Keluarga Besar Bapak dan Ibu kos (pak’edi), terima kasih atas tempat dan
dukungannya.
Sahabat seangkatan, Mas Andria, Mas Rahmad, Mas Ari Kurniawan, Mas

Bayu, Mas Wawan, Mas Misbah, semoga kalian sukses ya. Mas Putut ,Mas
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Henry (Ari Palembang), Mas Ucup, Mas Catur, Mas Tegar, Mas Imul &
Mas Putra (Langgeng) semoga kerjanya lancar dan jangan lupa skripsinya,
Mas Rifqi, Mas Agus (Coy), Mas Tri Priyo, Mas Ikhwan, Mas Muzaini,
Mas Turah, Mas Dani. Maaf, untuk semua sahabat saya yang belum
tercantum namanya. Semoga skripsinya cepat selesai. Hayo cepat dikerjain.
Terima kasih semuanya.

Nur Fitria Rakhmawati, Mba Witri & Mba Heni, Mba Asri, Mba Isti,
Mba Lena, Mba Sakinah, Mba Dina, Mba Yuli, Mba Pipit, Terima kasih
atas dukungannya semua kepada saya.

Dan semua pihak yang secara langsung maupun tidak langsung telah

membantu dalam pembuatan tugas akhir ini, terima kasih.

Wassalamu’alaikum Wr.Whb.

Yogyakarta, 28 Desember 2009
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