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MOTO 

 

Hidup Adalah Perjalanan Kalau Capek Ya Istirahat, Setap Berbaik Sangka 

Kepada Semua Hal yang Terjadi Dalam Hidup Because Allah Knows What 

Is The Best For You.  

 
 

 

  ***   
 

Ketika Kamu Memperlakukan Orang dengan Baik, Orang-Orang Yang Sama Itu Mungkin 

Tidak Memperlakukanmu dengan Cara Yang Sama. Tetapi Jika Kamu Memperhatikan, 

Kamu Akan Melihat Bahwa Allah Telah Mengirim Orang Lain yang Memperlakukanmu 

dengan Lebih Baik.  

 

(Omar Suleiman) 
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