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ABSTRAK

Perkembangan tekhnolog1 yang sangat cepat telah mendorong perubahan
konsep pemikiran manusia dalam menyelesaikan pekerjaannya. Pekerjaan-
pekerjaan yang dulu dilakukan secara manual. kini telah dibantu dengan
perangkat komputer (Otoma51), karena diharapkan efisiensi pekerjaan bisa
dilakukan.

Otomasi perencanaan geometrik jalan raya adalah salah satu bentuk usaha
untuk melakukan efisiensi tersebut. Hal ini didukung dengan dengan adanya
perangkat keras dan lunak dari komputer yang cukup membantu dalam
melakukan perhitungan dan perencanaan. Dengan otomasi memudahkan serta
mempercepat perencana untuk menentuan bentuk dan ukuran jalan, serta ruang
gerak kendaraan yang memenuhi tingkat kenyamanan dan keamanan Membantu
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KATA PENGANTAR
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'2. Ir. Gendut Hantoro, MT., selaku Dosen Pemblmbmg II dan Ketua
Jurusan Teknik Sipil atas segala saran, nasehat dan perhatiannya.
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4. Dosen-dosen yang telah mendidik dan membimbing kami selama ini,
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7. Saudara-saudara, keponakan-keponakan serta rekan-rekan saya yang
telah memberikan banyak bantuan dan gangguannya selama penyusunan
ini.

8. Semua pihak yang telah membantu.
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