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4. Pengujian sistem, yaitu dengan melakukan pengujian untuk meneliti
intregasi kerjarsistem dan cakapan wilayah pengendalian (contol coverage)

dari sistem yang telah dibuat.

Dengan mengacu pada metode di atas, maka disusunlah perancangan alat ini dan

diberi judul “Sistim Pengendali Kipas Angin Jarak Jauh (Remote Kontrol)”.

Alhamdulillah, melalui perancangan ini dapat diperoleh hasil sbb.:

1. Berhasil diwujudkan dan diimplementasikan sistim pengendali kipas angin
Jarak jauh (dengan remote kontrol infrared).

2. Berdasarkan pengujian yang dilakukan, dapat disimpulkan bahwa sistim ini
dapat mengoptimalkan proses pengendalian dari sisi:

a. Intregasi kerja sistem, dimana proses pengendalian dilakukan secara
terintegrasi dari sistim remote infra merah terhadap beberapa kipas
angin sekaligus. |

b. Cakupan wilayah pengendalian (Contol Coverage), dimana proses
pengendalian dapat dilakukan dari jarak jauh dan dari berbagai sudut

tertentu, secara wireless.
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