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Tabel 4.1 Pilihan Flight Modes

DAFTAR TABEL



DAFTAR LAMPIRAN

Lampiran 1 Pesawat UAV Dari Tampak Depan..........cccoocvveririnininienenc e 83
Lampiran 2 Pesawat UAV Dari Tampak Samping Kanan...........c.ccccoeeniniinninnnen, 83
Lampiran 3 Pesawat UAV Dari Tampak Belakang............cccocvevvvivevienveiiesvenene 83
Lampiran 4 Persiapan Uji Terbang L........cccocvviveiiiiiiieiecc e 84
Lampiran 5 Persiapan Uji Terbang 2........cccoevvviiiiiiie i s 84

Lampiran 6 Persiapan Uji Terbang 3........ccccoviveiiiicieeceeeseee e 84



