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tulis saya sendiri dan tidak terdapat karya yang pernah diajukan untuk
memperoleh gelar sarjana pada Perguruan Tinggi serta tidak terdapat karya atau
pendapat yang pernah dipublikasikan oleh orang lain, kecuali secara tertulis
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Sesungguhnya Allah tidak merubah keadaan sesuatu kaum sehingga mereka
merubah keadaan yang ada pada diri mereka sendiri

(Q.S Ar-rad ayat 11)
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“Dari Abu Hurairah dari Nabi Saw bersabda: Ada tujuh (golongan orang beriman)
yang akan mendapat naungan Allah pada hari yang tidak ada naungan kecuali
naungan-Nya (yaitu) pemimpin yang adil, seorang pemuda yang menyibukkan

dirinya dengan ibadah kepada Rabb-Nya, seseorang yang hatinya terpaut dengan
masjid, dua orang yang saling mencintai karena Allah mereka tidak bertemu
kecuali karena Allah dan berpisah karena Allah”. (HR Bukhari).

“Bila kau tak mau merasakan lelahnya belajar, maka kau akan menanggung
pahitnya kebodohan.” (Imam Syafi’1)

Air berkata kepada yang kotor, “kemarilah.” Maka yang kotor akan berkata, “Aku
sungguh malu.” Air berkata,”bagaimana malumu akan dapat dibersihkan tanpa
Aku? (Jalaluddin Rumi)

Yang menarik dari hidup adalah mati.

(anonim)
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