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PERNYATAAN 

Dengan ini saya menyatakan bahwa tugas akhir dengan judul “Rancang 

Bangun Alat Uji Disolusi Otomatis Dengan Empat Vessel” merupakan hasil karya 

saya sendiri dan belum pernah diajukan untuk memperoleh derajat profesi ahli 

madya atau gelar kesarjanaan lainnya baik di Universitas Muhammadiyah 

Yogyakarta maupun perguruan tinggi lainnya. Dalam tugas akhir ini tidak terdapat 

ide maupun pendapat orang lain yang pernah diterbitkan kecuali yang secara 

tertulis diacu dalam naskah dan telah dicantumkan dalam Daftar Pustaka. 
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