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MOTTO 

 

“Pendidikan adalah lampu yang membuka jendela pikiran.” 

(Ibnu Sina) 

 

"Keberhasilan bukanlah milik orang yang pintar. Keberhasilan adalah 

kepunyaan mereka yang senantiasa berusaha." 

(BJ. Habibie) 

 

"Dan mintalah pertolongan dengan sabar dan sholat."  

(Q.S Al Baqarah: 45) 

 

“Nak jangan lupa belajar, sholat, dan selalu bersyukur, supaya apa yang kamu 

kerjakan dapat memberikan hasil yang baik” 

(ayah & ibu) 
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