
ANALISA KELISTRIKAN SISTEM GERAK PADA WELDING 

POSITIONER ROTARY TABLE TYPE 

 

TUGAS AKHIR 

Diajukan Guna Memenuhi Persyaratan Untuk Mencapai Derajat Ahli 

Madya Pada Program Studi D3 Teknologi Mesin Program Vokasi 

Universitas Muhammadiyah Yogyakarta 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Disusun Oleh: 

KHARISMA AKMALUDIN 

20173020038 

 

 

PROGRAM STUDI D3 TEKNOLOGI MESIN 

PROGRAM VOKASI 

UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH YOGYAKARTA 

2020 

 



 

 

 

 

 



MOTTO 

 

“ Tak penting tampak luar kamu, yang terpenting adalah  tampak dalam kamu, 

siapa kamu sebenarnya “ 

 

“ Tetaplah bertahan hidup walau sering dianggap tidak berguna dan buktikan 

kepada mereka” 

 

“Kita akan selalu membutuhkan ruang yang kedap untuk mengatur ulang 

semuanya,kita tidak perlu terburu-buru ,kita tidak harus selalu memburu” 
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