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halaman persembahan

athamdidillahirobbil’ alamin...

sekian lamanya peryusunan ini tersendat akhirnya
dapat selesai_juga di bulan ramadhan 1432h amin
ya allah, berkah ramadhan wkwkwkwkwkkk...

untuk ibu, bapak yang telah sekian lama menanti
keludusanku inilah yang engkaw tunggu

maafkan karena ananda terlalu lama dalam
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untuk hari my brother, akhirnya aku bisa menyusul

tak lupa juga keluarga di rumah sam (my lovely),
thole lingga (my heart) maturnwwun sudah sangat

sabar menunggu.
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belajar cara mendaki dan aku akan mendaki qunung itu
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KATA PENGANTAR

Pada masa sekarang ini dimana mobilitas dan kesibukan manusia sangat
tinggi maka kebutuhan manusia akan alat bantu kerja yang efisien, murah,
fleksibel dan mempunyai tingkat akurasi yang tinggi menjadi prioritas utama
sebagai solusinya. Walaupun sebuah alat bantu kerja manusia dibuat dengan
menekan biaya operasional akan tetap berpegang pada jalur yang ada tanpa
mengurangi tujuan akhir dan rencana awal dari sistem kerja alat yang dibuat.
Salah satu solusi dari berbagai masalah tersebut adalah dengan memanfaatkan
kerja dari sebuah piranti keras yaitu mikrokontroler

Melalui skripsi ini, diungkapkan sedikit tentang sebuah pemanfaatan
mikrokontroler dibidang telekomunikasi dan elektronika, dari sekian banyak
pemanfaatan mikrokontroler yang mungkin sedikit akan menambah pengetahuan
pembaca.

Dengan mengucapkan puji syukur kehadirat Tuhan Allah S.W.T atas
segala rahmat dan hidayah-Nya dan tak lupa bershalawat kepada junjungan dan
tauladan kami yang mulia Baginda Nabi Besar Muhammad Rasulullah S.A.W,
sahabat, kerabat dan seluruh pengikutnya, sehingga penulis dapat menyelesaikan
penyusunan skripsi ini, guna memenuhi persyaratan untuk memperoleh gelar
sarjana teknik.

Dalam kesempatan ini, penulis sangat menyadari bahwa skripsi ini tidak
dapat terwujud tanpa bantuan berbagai pihak, baik secara moril maupun meteriil,
oleh karena itu penulis mengucapkan terima kasih sedalam-dalamnya kepada:

1. Allah S.W.T kemudian rosul-Nya Muhammad S.A.W.

2. Bapak Ir. Rif’an Tsaqif AS, M.T, selaku Dosen Pembimbing I
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. Bapak Iswanto, S.T, M.Eng, selaku Dosen Pembimbing II.

Bapak Helman Muhammad, S.T, M.T, selaku Dosen Penguji I.

. Bapak Ir. HM. Fathul Qodir, selaku dosen penguji I1.

Para Dosen Teknik Elektro khususnya, dan Dosen-dosen di Universitas
Muhammadiyah Yogyakarta pada umumnya, yang telah memberi ilmunya

kepada penyusun selama masa-masa perkuliahan.

. Pengurus Laboratorium Teknik Elektro yang telah membantu selama

berkuliah di UMY.

Ibundaku tercinta Jamilatun, sosok ibu yang sangat kuat dan tegar dalam
menghadapi hidup, ingin aku mewarisi sifatmu itu ibu.

Para crew imagi print ( kang asep, kang adi, kang guruh, mas memed
dan masbro septa) utama buat mas anas, masih mas sudah banyak
ngrepotin.

Buat masbro septa, makasih udah support aku selalu walau agak bawel

tapi yakin itu untuk kemajuanku juga.

Yogyakarta, Agustus 2011

Penyusun
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