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MOTTO 

“Barang siapa yang menanam, dia pula yang memetik” 

“Jika kamu tidak tahan lelahnya belajar, maka kamu harus mau menanggung 

perihnya kebodohan” 

(Imam Syafi’i) 

“Ilmu adalah yang bermanfaat dan bukan hanya dihafalkan”  

(Imam Syafi’i) 

“Orang yang tinggi adab, walaupun kekurangan ilmu lebih mulia dari orang yang 

banyak ilmu tetapi kekurangan adab” 

(habib Umar ben Hafez) 

“Hatiku tenang karena mengetahui bahwa apa yang melewatkanku tidak akan pernah 

menjadi takdirku, dan apa yang ditakdirkan untukku tidak akan pernah 

melewatkanku”  

(Umar bin Khattab) 

“Siapa yang menjadikan akhirat sebagai tujuan hidup maka Allah akan menjadikan 

dirinya KAYA HATI, disatukan baginya perkara-perkara yang terpisah dalam satu 

rasa, dan datang dalam keadaan tunduk. DAN Siapa yang menjadikan dunia sebagai 

tujuan hidupnya maka Allah akan menjadikan Kefakiran seolah tampak diantara 

kedua matanya dan masalah-masalah dipisah-pisah (bertambah banyak), dan dia tidak 

mendapatkan dunia kecuali sebatas kemampuannya (mencari)”  

(HR At-Tirmidzi) 
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ABSTRAK 

 

Meningkatnya pemakaian sepeda motor sebagai alat transportasi, muncul 

berbagai macam kendala dan keluhan di masyarakat mengenai sepeda motor, seperi 

diantaranya yaitu kesulitan ketika ingin menggunakan standar tengah sepeda motor dan 

juga meningkatnya tindakan kriminalitas curanmor (pencurian sepeda motor).   

Maka dari itu perlu adanya inovasi dengan merancang desain hidrolik elektrik 

agar bisa diaplikasikan pada standar tengah motor sehingga memudahkan pengguna 

saat ingin menurunkan standar tengah sepeda motor dan sekaligus sebagai alat 

pengamanan kendaraan sepeda motor dari tindak kriminalitas curanmor (pencurian 

kendaraan bermotor).  

Sistem hidrolik pada dasarnya menggunakan fluida atau zat cair sebagai 

penerus gaya juga dalam melakukan suatu gerakan putaran atau segaris. 

Perancangan desain alat hidrolik elektrik menggunakan software autodesk 

inventor 2019, bahan yang digunakan dalam desain menggunakan besi dan stainless 

steel, pengambaran simulasi kerja alat menggunakan software bleder 2.74. 

Hasi dari perancangan desain alat hidrolik elektrik ini antara lain terdiri dari 

silinder utama yang memiliki diameter silinder dalam yaitu 19 mm, as piston dengan 

panjang 30 cm dan breket. Diperlukan juga pompa hidrolik yang mampu mengelurkan 

tekanan (P) = 2.076.323,7292  pa =  301,0983 psi = 21,172 kg/cm2 sehingga hidrolik 

elektrik mampu menghasilkan kekuatan dorong (F) mencapai 60 kgf.  

 

Kata Kunci : Hidrolik Elektrik, Desain Alat Hidrolik Elektrik, Autodesk Inventor 

2019, Blender 2.74, Simulasi 
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ABSTRACT 

 
Increasing the use of motorbikes as a means of transportation, various kinds of 

obstacles and complaints have arisen in the community regarding motorbikes, such as 

the difficulty in wanting to use the motorcycle's middle standard and also increasing 

acts of criminality (motorcycle theft). 

Therefore, it is necessary to innovate by designing an electric hydraulic design 

so that it can be applied to the motorcycle middle standard so as to facilitate the user 

when he wants to lower the motorcycle middle standard and at the same time as a 

means of securing motorcycle vehicles from criminal acts of theft (motor vehicle theft). 

The hydraulic system basically uses fluid or liquid as a successor to the force 

as well as in doing a rotation or in line movement. 

The design of electric hydraulic tool design using autodesk inventor 2019 

software, the material used in the design uses iron and stainless steel, depicting the 

simulation of tool work using software bleder 2.74. 

The results of the design of this electric hydraulic tool include the main cylinder 

which has a cylinder diameter of 19 mm, a piston axle with a length of 30 cm and 

brackets. Also needed is a hydraulic pump capable of releasing pressure (P) = 

2,076,323,7292 pa = 301,0983 psi = 21,172 kg / cm2 so that electric hydraulic is able 

to produce a thrust force (F) reaching 60 kgf. 

 

Keywords: Electric Hydraulic, Electric Hydraulic Tool Design, Autodesk Inventor 

2019, Blender 2.74, Simulation 
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